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1. Czes¢ ogolna
1.1. Nazwa zamowienia:

Przedmiotem opracowania jest Projekt Budowlano-Wykonawczy Remontu
Przystani w Arturowku, w tym dwoch budynkéw wraz z projektem obiektow matej
architektury i z projektem zieleni.

1.2.Przedmiot i zakres robot budowlanych.

Przedmiotem zamdwienia jest Projekt
Budowlano-Wykonawczy Remontu Przystani w Arturowku, w tym dwdch budynkéw
wraz z projektem obiektow matej architektury i z projektem zieleni w zakresie:
- remontu dwoch budynkéw
- remontu zadaszonych tarasow przy budynkach
- remontu $ciany oporowej tarasu i schodow wejsciowych na taras
- remontu pomostu i trapéw do cumowania sprzgtu ptywajacego
- remontu ogrodzenia, niwelacji terenu 1 ciggdw komunikacyjnych
- elementow matej architektury: tawek, zagli zacieniajacych, obiektow zewnetrznych
do magazynowania wyposazenia

Podzial wykonany ze wzgledu na rodzaje prac budowlanych

Zakres i rodzaj rob6t budowlanych

— Roboty ziemne

— Roboty fundamentowe

— Roboty zelbetowe

— Roboty murowe

— Roboty izolacyjne

— Roboty dekarskie

— Roboty zwigzane z montazem $lusarki

— Roboty montazowe konstrukcji stalowych
— Roboty wykonczeniowe

Dane liczbowe :

WYMIARY BUDYNKU GEOWNEGO PRZYSTANI al:

Dhugos¢ - L =8,64m (bez tarasu)

Szerokos¢ - B=5,15m (bez tarasu)

Wysokos¢ - H=~3,56 / wysoko$¢ attyki dachu gléwnego /
WYMIARY BUDYNKU PRZYSTANI b1:

Dhugos¢ boku na przyprostokatnej - L =5,05m /bez tarasu/
Szeroko$¢ boku na przeciwprostokatnej - B =3,03m /bez tarasu/
Wysokos¢ - H=~2,91m / w kalenicy /

1.3.Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszgcych i robot tymczasowych.

Prace towarzyszace sg to prace niezbedne do wykonania robdt podstawowych, w
tym m.in.
- zorganizowanie, utrzymanie, likwidacja zaplecza placu budowy;



- ochrona fizyczna zaplecza budowy;
- zabezpieczenie stanowisk roboczych przed opadami, przenikaniem zimna lub
wiatru, pyleniem lub zabrudzeniem;
- usuwanie odpadow i zanieczyszczen wynikajacych z prac budowlanych;
- prace i czynnos$ci zapewniajace bhp osob zatrudnionych przy
robotach budowlanych;
- montaz i demontaz oraz utrzymanie urzadzen do komunikacji i transportu oraz
przeprowadzenia robodt np. ogrodzen, dzwignikow, instalacji tymczasowych, itp.
Do prac towarzyszacych i1 robot tymczasowych zalicza si¢ wszystkie roboty,
ktére naleza do $wiadczen umownych, nawet, jesli nie sa wymienione w
kontrakcie na wykonanie robot.

1.4. Informacje o terenie budowy.

1.4.1 Organizacja robot budowlanych, zaplecze dla potrzeb wykonawcy.

Zakres prac to budowa Remontu Przystani w Arturowku, w tym dwoch budynkéw wraz
z projektem obiektow matej architektury i z projektem zieleni. W czasie prowadzenia
przedmiotowych robot budowlanych teren budowy nalezy wygrodzi¢ w sposdb
tymczasowy uniemozliwiajacy wstep osoba nie zwigzanych z cyklem inwestycyjnym.
Termin realizacji -ok 3 miesiecy.

Czas wykonania prac budowlanych powinien by¢ szczegbélowo uzgodniony przez

Wykonawce z Inwestorem w formie harmonogramu zadaniowo-czasowego.

Na terenie budowy inwestor zapewni:

- korzystanie ze Zrddet poboru energii oraz wody,

- pomieszczenia na cele magazynowe lub plac dla ustawienia tymczasowych lekkich
(kontenerowych) magazynkow zaplecza budowy na terenie dziatki,

- dostgp do wezta sanitarnego,

- godziny przebywania Wykonawcy na terenie obiektu okre§li umowa o wykonanie
robot,

- dojazd srodkow transportowych do zaplecza budowy

- catlodobowy nadzodr ochrony.

Prowadzenie robot w systemie podwykonawstwa, a tak ze przy rbwnoczesnej
obecnosci kilku wykonawcdéw na budowie zobowigzuje do:
- wylonienia i umocowania petnigcych obowigzki: kierownika budowy
(kierownikéw robdt) zgodnie z wymaganiami prawa budowlanego,
- wspotdzialania 1 koordynacji realizowanych prac budowlanych,
- uregulowania wzajemnych relacji przy korzystaniu z obcych $§wiadczen, urzadzen
lub narzedzi,
- przestrzegania przepisow BHP oraz po zarowych przez osoby zatrudnione
przy robotach budowlanych,
Podstawowym warunkiem przystgpienia do realizacji prac budowlanych jest
zapewnienie bezpieczenstwa wszystkim uczestnikom procesu budowlanego.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot. Koszt zabezpieczenia
terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng
umowna.



1.4.2. Zabezpieczenie interesow 0sob trzecich.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji wewnatrz obiektu w obrebie
prowadzonych robot. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe¢ czasowsg dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére moga si¢ pojawi¢ w trakcie realizacji zadania.
dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca
bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia w
obrebie prowadzonych prac oraz na drogach transportowych.

Wszystkie prace muszg by¢ prowadzone bez naruszenia interesOw 0sob trzecich, na
terenie obiektu w ktérym jest realizowane zadanie inwestycyjne.

1.4.3 Ochrona $rodowiska

Wykonawca ma obowigzek znaé i1 stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

1. podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie 1 wokot terenu oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla oséb lub wlasnosci spotecznej 1 innych, a wynikajacych
ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dzialania. Stosujac si¢ do tych wymagan, bedzie miat szczegdlny wzglad na:

2. Lokalizacj¢ baz, warsztatdw, magazyndéw, sktadowisk i drég doja zdowych.

3. Lokalizacj¢ Inwestycji znajdujacej si¢ bezposrednio przy ulicy.

4. Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekdéw wodnych pylami lub

substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

Materialy, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bg¢da dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda miaty §wiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego
oddzialywania tych materiatéw na srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu
robo6t ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste), moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymac zgode na
uzycie tych materiatlow od wlasciwych organdéw administracji panstwowe;.

1.4.4. Warunki bezpieczenstwa pracy.

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnos$ci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz
niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia
zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t 1 odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Podstawowe zasady, ktorych nalezy przestrzega¢ podczas prowadzenia robot
budowlanych zostaly okreslone w Rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia



6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy podczas wykonywania
rob6t budowlanych (Dz.U. z 2003 r. Nr 47, poz.401).

Zgodnie z art. 21a ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 207 z
2003 r. poz. 2016, z p6zniejszymi zmianami) kierownik budowy, przed
rozpoczeciem robot budowlanych, jest zobowigzany do sporzadzenia lub
zapewnienia sporzadzenia planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (plan ,,bioz”).

1.4.5. Warunki dotyczace organizacji ruchu, zabezpieczenia jezdni i

chodnikéw, ogrodzenia.

Z uwagi na prowadzenie robot w obrebie istniejacego obiektu rekreacyjnego przewiduje
si¢ zmiany organizacji ruchu i zajecia pasa drogowego. Zwigzane jest to z wjazdem na
plac budowy oraz budowy przylaczy infrastruktury technicznej. Na te okoliczno$¢
muszg powsta¢ projekty organizacji ruchu uzgodnione z Zarzadca drogi. Teren budowy
nalezy wydzieli¢ jako strefe niebezpieczna, z wlasciwym oznakowaniem tablicami
informacyjnymi i1 ostrzegawczymi.

1.5. Nazwy i kody robot budowlanych wg Wspoélnego Slownika Zamoéwien (CPV).

1.Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych
lub ich czeS$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej, grupa robot —
45.20.00.00.

Zgodnie z § 13, p.4 Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w
sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego.

1.1. Roboty budowlane w zakresie budowy obiektoéw budowla nych — 45.21.42.00.
1.2. Roboty inzynieryjne i budowlane — 45.22.00.00.

Roboty konstrukcyjne z wykorzystaniem stali kategoria robot - 45.22.32.10.
Montaz konstrukcji metalowych kategoria robot - 45.22.3 1.00.
Konstrukcje z betonu zbrojonego kategoria robot - 45.22.35.00.
1.3.Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ dachowych

1 inne podobne roboty specjalistyczne - 45.26.00.00.

Roboty murarskie kategoria robot - 45.26.25.22.

1.6. Okreslenia podstawowe.

Inspektor nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego (Inwestora),
upowazniona do nadzoru nad realizacjg rob6t i do wystepowania w jego imieniu w
sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiarow — akceptowany przez Inspektora nadzoru rejestr z ponumerowanymi
stronami, shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w
formie wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatagcznikoéw. Wpisy w rejestrze
obmiardéw podlegaj a potwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjg techniczna, zaakceptowane przez Inspektora.

Polecenie Inspektora nadzoru — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.



Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem dokumentacji
projektowe;.

Przedmiar robot — zestawienie przewidzianych do wykonania robot wediug
technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem ilo$ci robot
w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

Teren budowy — przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane wraz z
przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

Roboty budowlane — budowa, a tak ze prace polegajace na przebudowie,

montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.

Aprobata techniczna — pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego
przydatnos¢ do stosowania w budownictwie.

2. Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych oraz niezbedne
wymagania zwiazane z ich przechowywaniem, transportem, warunkami dostawy,
skladowaniem i kontrola jakosSci.

2.1 Wiasciwos$ci wyroboéw budowlanych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru szczegdétowe informacje dotyczace
zamawiania materiatow 1 odpowiednie aprobaty techniczne lub $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia. Wszystkie materiaty i wyroby stosowane
do wykonania rob6t powinny spetnia¢ wymagania polskich norm (PN), w tym norm
europejskich wprowadzonych do zbioru krajowych akté6 w prawnych (PN-EN), a w
przypadku materiatow i urzadzen dla ktérych nie ustanowiono normy — aprobat
technicznych oraz ustawy z dnia 16.04.2004 r. o wyrobach budowlanych.

Wyréb budowlany moze by¢ wprowadzony, jezeli nadaje si¢ do stosowania przy
wykonywaniu robot budowlanych, w zakresie odpowiadajacym jego wiasciwosciom
uzytkowym i przeznaczeniu, to znaczy ma wlasciwosci uzytkowe umozliwiajace
prawidtowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym, w ktoérych ma by
¢ zastosowany w sposob trwaly, spelnienie wymaga n podstawowych. Dopuszcza si¢
cztery sposoby oznakowania wyrobow:

oznakowanie CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z norma
zharmonizowang albo europejskg aprobatg techniczng badz krajowa specyfikacja
techniczng panstwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Europejskiego Obszaru
Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z wymaganiami
podstawowymi;

oznakowanie polskim znakiem budowlanym;

wyroby regionalne, ktore beda znakowane specjalnym znakiem jako
regionalny wyréb budowlany;

wyroby budowlane wykonane wedlug indywidualne;j dokumentacji
technicznej, sporzadzonej przez projektanta obiektu lub z nim uzgodnionej, dla
ktérych producent wydat oswiadczenie wskazuj ace, ze zapewnlono zgodnosé
wyrobu budowlanego z ta dokumentacja oraz z innymi przepisami.

Ponadto wyroby budowlane dopuszczone do obrotu i powszechnego stosowania

w budownictwie na podstawie przepisoOw z przed 1.05.20 04 r. nadal nadaja si¢ do

stosowania przy wykonywaniu robot budowlanych.

Szczegoly dotyczace poszczegdlnych grup materialowych omowiono przy opisie

rob6t budowlano - instalacyjnych.

2.2. Zrodta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdéw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegotowe



informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow 1 odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych
oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Zatwierdzenie partii (czg$ci)
materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialty z
danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania,
ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja
wymagania Specyfikacji Technicznej w czasie postgpu robot.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materialow z jakichkolwiek zrodet miejscowych, wlaczajac w to zrodta
wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi
nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.
Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajacg raporty z badan terenowych

i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji

do zatwierdzenia. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan
ilosciowych i jako§ciowych materialow z jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek
inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja
jako$¢ 1 wlasciwo$¢ do robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawc¢ wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli
Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robot niz
te, dla ktérych zostaly zakupione to koszt tych materialow zostanie przewarto§ciowany
przez Inspektora.

Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajduj g sie niezbadane i nie zaakceptowane
materialy, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatlow

Jesli dokumentacja projektowa lub specyfikacja techniczna przewiduje mozliwos¢
wariantowego zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inspektora. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze
by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

Na podobnych zasadach dopuszcza si¢ zastosowanie materialdw o podobnych
wlasciwosciach i1 zblizonym standardzie do wymienionych w dokumentacji i
specyfikacji, w uzgodnieniu z projektantem 1 Inspektorem nadzoru.



3. Wymagania dotyczace sprz¢tu i maszyn niezbednych lub zalecanych do
wykonania robét budowlanych zgodnie z zalozong jakoScia.

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprze¢tu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiadaé pod wzglgdem typow 1 ilosci
wskazaniom zawartym w specyfikacji, dokumentacji i programem zapewnienia jako$ci
lub projekcie organizacji robot zaakceptowanym prze z Inspektora nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji i wskazaniach
Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy witasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by ¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca
dostarczy Inspektorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu

do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora, moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania
warunkow umowy zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane 1
niedopuszczone do robot.

Dobor wlasciwego sprzetu, maszyn i urzadzen zgodnie z obowigzujaca technologia
wykonywania i prowadzenia danego odcinka robot. Wykaz sprz¢tu podstawowego
przewidzianego do wykonania robdt budowlanych:

dzwig przejezdny o udzwigu 10t lub mniejsze w zaleznosci od potrzeb
samochody ciezarowe o fadownosci do25t

koparka podsigbierna o pojemnosci tyzki O,Sm3

tadowarka kotata o pojemnosci tyzki I,Sm3

betoniarka wolnospadowa elektryczna 250 dm3,

spawarka elektryczna 300 A,
wyciag jednoramowy 0,5 t,

Drobny sprzet reczny
4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania tylko takich §rodkow transportu, ktére
nie wptyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci
przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznej 1
wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Do ruchu na drogach publicznych, przy transporcie materiatow/sprzetu na i z terenu
robot, pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w



odniesieniu do ustawowych ograniczen obcigzenia na osie 1 innych parametrow
technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga
by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég publicznych na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.
Przewidziane $rodki transportu kotowego:

samochod dostawczy tad. 0,9 t,

samochdd skrzyniowy i samowytadowczy 5-25 t.
5. Wykonanie i wymagania dotyczace robot budowlanych.

5.1 Wymagania ogélne.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakosé
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacja.
projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej, kontrola jakosci,

projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inspektora nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru,

poprawione przez Wykonawce¢ na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub
wyznaczenia wysokos$ci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnos$¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej 1 w niniejszej specyfikacji technicznej, a takze w normach

1 wytycznych.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania

robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

5.1.1. Zgodno$¢ robot z dokumentacjg projektowa i1 specyfikacja techniczng
Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna, przedmiary robdt oraz
dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora nadzoru Wykonawcy stanowia
cz¢$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegolnione cho¢by w jednym z nich sg
obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentacji
projektowej, a o ich wykryciu powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru,
ktéry dokona w uzgodnieniu z Projektantem odpowiednich zmian lub poprawek. W
przypadku rozbieznosci opis wymiarOw wazniejszy jest od odczytow ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone materiaty beda zgodne z
dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczng.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w specyfikacji beda uwazane za
warto$ci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego
przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli musza by¢ jednorodne 1
wykazywac¢ bliskg zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.



W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub specyfikacja i wptynie to na nie zadawalajaca jako$¢ elementu
budowli, to takie materialy beda niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty rozebrane
na koszt wykonawcy.

5.2 Wykonanie i wymagania dotyczace robot ogélnobudowlanych (kod 45.20.00.00,
45.21.42.00, 45.22.00.00, 45.26.00.00, 45.40.00.00.)

5.2.1. Roboty ogolnobudowlane o charakterze konstrukcyjnym.

Remontu Przystani w Arturéwku, w tym dwoch budynkéw wraz z projektem
obiektow malej architektury i z projektem zieleni. - stan projektowany ;

Roboty ziemne;- Poniewaz stan techniczny istniejagcych budynkéw oceniono na
dostateczny, nie stwierdzono jakichkolwiek uszkodzen wynikajacych z utraty
stateczno$ci gruntéw oraz ze wzgledu na fakt ze remont budynkow nie ingeruje
bezposrednio w ich fundamenty, podj¢to decyzje o nie wykonaniu dodatkowych badan
geologicznych .

Zatozono $rednie warunki podloza gruntowego tz przyjeto piaski Srednio zaggszczone .
Jezeli w poziomie posadowienia pojawig si¢ grunty inne lub nieno$ne nalezy
skontaktowac si¢ z projektantem i dokona¢ odpowiedniej korekty. W przypadku
natrafienia na grunty nieno$ne nalezy je wybrac i przestrzen wypetnic¢ piaskiem
stabilizowanym cementem. Warstwy Humusu (grunt prochniczny) o migzszosci ~40cm
USUNAC W CALOSCI. Posadowienie fundamentéw pod obiekty matej architektury
zaprojektowano na warstwie piaskow drobnych $rednio zageszczonych 1D =0.4
Budynki zaliczono do pierwszej kategorii geotechnicznej.

Do prac ziemnych przewidziano koparke podsigbierng na gasienicach o pojemnosci

tyzki 0.5m*® Samochody do przewozu gruntu samowyladowcze o nognosci do 15t.
Kategoria gruntu druga. Zalozono przewozenie gruntu na odktad i wykorzystanie go do
zasypek, niwelacji i formowania terenu.

UWAGA ! Ze wzgledu na duze zadrzewienie terenu i trudny dojazd Wykonawca
jest zobowigzany do oceny mozliwosci wykonania zadania budowlanego w
zastanych warunkach i doboru odpowiedniego sprz¢tu budowlanego mozliwego do
zastosowania.

Sciany oporowe; zaprojektowano $ciany oporowe w technologi zelbetowej lanej
na placu budowy. Sciana gr.25cm zbrojona dwustronnie w obu kierunkach pretami
@12 co 20cm, Lawe fundamentowg $ciany oporowej zaprojektowano szerokosci
150cm i gr.40cm oraz szeroko$ci 90cm i gr.-25c¢m, zbrojong dwustronnie w obu
kierunkach pretami @12 co 20cm, Beton B30 (C25/30) — szczelny, mrozoodporny ,
stal AIIIN Rb500. Otulina pretow $ciany min.4cm a dla tawy Scm. Zatozono
podbetonowanie tawy fundamentowej chudym betonem B10 grubosci 10cm.

Izolacja pionowa I pozioma taw I §ciany w gruncie przeciwwodna typu $redniego ;



pokrycie powtokowe, bitumiczne, dwuwarstwowe (podktad gruntujacy+wtasciwa
izolacja) w technologii wybranego producenta np. Dysperbit

UWAGA ! W czasie trwania prac ziemnych oceni¢ uktad korzeniowy drzewa ktore
bezposrednio przyczynito si¢ do stanu awarii §ciany oporowej ceglanej.

W przypadku uktadu niekorzystnego — kolizji z projektowang tawg fundamentowa

— konsultowa¢ z projektantem.

Fundamenty pod obiekty malej architektury;- zaprojektowano fundamenty
blokowe o zréznicowanych wymiarach od 40x40x110 do 30x100x110, zbrojonie
pretami 12 co 20cm, Beton B30 (C25/30) — szczelny, mrozoodporny , stal AIIIN
Rb500. Otulina pretéw min.Scm . Zatozono podbetonowanie tawy fundamentowe;j

chudym betonem B10 grubosci 10cm.

6. Opis dzialan zwigzanych z kontrola, badaniami oraz odbiorem wyrobow i
robot budowlanych.

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie 1 przedstawienie do aprobaty
Inspektora programu zapewnienia jakos$ci (ustalenie systemu kontroli jakosci), w
ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwos$ci techniczne,
kadrowe 1 organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja techniczng oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inspektora.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:

a) cze$¢ 0golna:

- organizacj¢ wykonania robot , w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia lub warunki bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacj¢ i przygotowanie praktyczne,wykaz
0s6b odpowiedzialnych za jakos$¢ 1 terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow robot,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiardéw 1 kontroli,

- sposob oraz form ¢ gromadzenia wynikéw bada 1,

b) czes¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzagdzenia pomiarowo-
kontrolne,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wlasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedur ¢ pomiardow i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych elementow robot,

- sposoOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot 1 jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek, bada n
materiatéw oraz robot.



Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od
Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z

czestotliwo$cig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z

wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej. Przed

przystapieniem do danego odcinka robot Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie
materialy do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru dokumentujac stosownymi
dokumentami odniesienia (zgodnie z p. 2.1 specyfikacji) wraz z badaniami materiatow,
ktore takich bada h wymagaja. Wszystkie pomiary i badania oraz czestotliwo$¢ ich
wykonywania powinny by¢ zgodne z wymaganiami norm i aprobat technicznych lub
instrukcjach 1 zaleceniach producenta.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich cze¢stotliwos¢ sg okreslone w

normach 1 wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor

ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie

Z UMOw3.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialow 1 prowadzi ¢ badania niezaleznie od

Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne,

to Inspektor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie

powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy
ocenie zgodnos$ci materialow 1 robot z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna.

W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan 1 pobierania

probek poniesione zostang przez Wykonawce. Wykonawca dostarczy Inspektorowi

nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja
wazng legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan.

Do celow kontroli jakosci 1 zatwierdzenia Inspektor nadzoru uprawniony jest do

dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich

wytwarzania, i zapewniona mu begdzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony

Wykonawcy i1 producenta materialow. W trakcie badan i kontroli nalezy

sprawdza¢ w szczeg6lnosci: - zgodnos¢ z dokumentacja projektowa,

- jakos$¢ zastosowanych wyrobow i materiatow,

- jako$¢ wykonanego odcinka robét, dotyczaca m.in. estetyki, prawidlowosci
wykonania w stosunku do wymagan norm i aprobat technicznych, réwnosci
powierzchni plaszczyzn i wymiaréw plyt (zgodnie z tolerancja), przyczepnosci
naniesionych warstw oktadzinowych, itp.

7. Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robét.

7.1 Przedmiar robot.

Zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r.

w sprawie szczegdtowego zakresu 1 formy dokumentacji projektowe;j, specyfikacji
technicznych wykonania 1 odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-
uzytkowego przedmiar robot jest to opracowanie zawierajace zestawienie
przewidywanych do wykonania robot w kolejnosci technologicznej ich wykonania i
wraz z ich szczegdtowym opisem, miejscem wykonania lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdtowy opis, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek miar
rob6t podstawowych oraz wskazaniem podstaw do ustalenia cen jednostkowych
robo6t lub jednostek naktadow rzeczowych.

Podstawowe wymagania odno$nie przedmiaréw robot zostalty zawarte w



Rozporzadzeniu. Uzupetniajaco zaleca si¢, aby przy sporzadzaniu przedmiaru

robot byly uwzglednione nastgpujace zasady:

- uklad i zawarto$¢ przedmiaru rob6t powinny umozliwi¢ jednoznaczng identyfikacje
zakresu 1 podstawowych parametrow technicznych robot,

- roboty ujete w pozycjach przedmiaru powinny by¢ pogrupowane wedle
wyrozniajacych je cech naturalnych, miejsca wykonania, kolejno$ci wykonania,
charakterystycznych metod wykonania i innych cech, powodujacych zréznicowanie
kosztoéw i cen ich wykonania,

- nalezy zapewni¢ powigzanie pozycji przedmiaru z odpowiednimi rysunkami oraz
specyfikacja techniczng, podajacag wymagania techniczne dla robot w
poszczegblnych pozycjach przedmiaru oraz wyjasniajacymi, jakie sg zakresy
poszczegblnych pozycji przedmiaru robdt, wedlug jak ich zasad obliczono ilo$¢
rob6t ujetych w tych pozycjach, jak bedzie si¢ obliczato ilosci rzeczywiscie
wykonanych robdt, oraz jakie b eda podstawy platnosci za wykonane roboty,

- nalezy wyjasni¢ jaki powinien by¢ zastosowany sposob obliczania cen
pozycji przedmiaru robot,

- jezeli w przypadku pewnych pozycji przedmiaru nie ma mozliwosci
jednoznacznego okreslenia ilosci robdt, sposéb obliczenia zostanie
podany indywidualnie w uzgodnieniu z zamawiajacym.

7.2 Obmiar robot

Prowadzenie obmiardéw jest niezbedne dla okreslonego rodzaju uméw, dla umow
ryczaltowych obmiar sprowadza si¢ do szacunkowego okreslenia zaawansowania
robot dla potrzeb wystawienia przej$ciowej faktury. Obmiar robot ma za zadanie
okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
specyfikacja techniczng w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot,
wchodzacym w sktad umowy.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru
o zakresie obmierzanych robdt i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w przedmiarze
robo6t lub gdzie indziej w specyfikacji technicznej nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku wykonania wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wedtug
pisemne;j instrukcji Inspektora nadzoru.

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda mierzone
poziomo (w rzucie) wzdtuz linii osiowej. Jezeli szczegotowo nie wymaga si ¢ inaczej,
to objetosci beda obliczane w m3, jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.
Ilo$ci, ktore maj g by¢ mierzone wagowo, beda w tonach Iub kilogramach. Urzadzenia i
Sprzet pomiarowy:

Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy stosowane w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie przez caly okres trwania robot.

Czas przeprowadzenia obmiaru:

Obmiary begda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem Robét,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.



Obmiar Robo6t zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar
Robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia bedg wykonywane w
sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

8. Opis sposobu odbioru robét budowlanych

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,

c¢) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu)

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i
jako$ci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego
postepu robdt. Odbioru tego dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowosc¢ danej czgsci robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie
przeprowadzony niezwtocznie, jednak nie p6zniej niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru. Jako$¢ i
ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikoéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczng i uprzednimi
ustaleniami.

8.2. Odbidr czgsciowy.

Odbior czegsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czg$ci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym
robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.3. Odbidr ostateczny (koncowy)

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot

w odniesieniu do ich ilosci, jako$ci 1 wartoS$ci.

Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i

pomiardéw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczng .

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna s i¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza
w zakresie wykonania robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje¢, ze jako§¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja
projektows i specyfikacja techniczng z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego



wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga 1 przyjetych w
dokumentach umownych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru koncowego:

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot

odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace

podstawowe dokumenty:

- dokumentacj¢ powykonawczg , tj. dokumentacje¢ projektowa z naniesionymi
zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

- specyfikacje¢ techniczng (podstawowa z umowy i1 ew. uzupetniajace lub zamienne),

- recepty i ustalenia technologiczne,

- dokumenty zainstalowanego wyposazenia, dziennik budowy i rejestry (ksigzki)
obmiardéw (oryginaty),

- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych,

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie
z dokumentacja projektowa i specyfikacja techniczna, kopie atestow i1 innych
wymaganych §wiadectw,

- opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan 1
pomiarow zataczonych do dokumentéw odbioru,

- geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robdt i sieci uzbrojenia terenu,

- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku gdy wedhug komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot .
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace

beda zestawione wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja
i stwierdzi ich wykonanie.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie
gwarancyjnym. Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3.

9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych
Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszacych zgodnie z umowa na
wykonanie robot budowlanych, ustalone przez Zamawiajacego. Jezeli umowa

nie stanowi inaczej, roboty te nalezg do §wiadczen wchodzacych w jej zakres.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie,

okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe beda obejmowac:

robocizng bezposrednig wraz z kosztami, warto$¢ zuzytych materialdéw wraz z kosztami
zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami ubytkow i transportu na plac
budowy, warto$¢ pracy sprze¢tu wraz z kosztami, koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i
ryzyko, podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.



10. Dokumenty odniesienia — dokumenty bedace podstawa do wykonania

robdt budowlanych

Podstawe wykonania rob6t obj etych specyfikacja stanowia:

- Dokumentacja projektowo-kosztorysowa w zakresie konstrukcji.

- Przepisy techniczno-budowlane obowigzujace na terenie kraju i stosowne przepisy

bhp oraz ochrony p.pozarowej,

- Dokumentami odniesienia majacymi podstawowe znaczenie dla oceny jako$ci robot

oraz kryteriow ich odbioru s3:

a) Polskie Normy (PN) obowigzujace lub stosowane aktualnie w budownictwie,

b) Normy Europejskie (EN) i wprowadzane aktualnie do zbioru krajowych aktow
normatywnych (PN-EN),

c) Aprobaty techniczne (AT) materiatow, wyrobow, systeméw budowlanych badz
urzadzen dla ktorych nie ustanowiono normy.

10.4. Dokumentami odniesienia majgcymi pomocnicze znaczenie przy ocenie ich

jakosci oraz jakosci materiatow 1 robdt budowlanych, lecz istotnych z punktu widzenia

legalnosci ich dopuszczenia do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie
sa:

- oznakowanie CE zgodno$ci z normg zharmonizowang albo europejska aprobatg
techniczng badz krajowa specyfikacja techniczng panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez
Komisj¢ Europejska za zgodng z wymaganiami podstawowymi;
oznakowanie polskim znakiem budowlanym,;
oznakowanie specjalnym znakiem jako regionalny wyr6b budowlany;

indywidualna dokumentacja techniczna, sporzadzonej przez projektanta obiektu
lub z nim uzgodniona, dla ktoérych producent wydatl o $wiadczenie wskazujace, ze
zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego z ta3 dokumentacjg oraz z innymi
przepisami,

certyfikat zgodnos$ci wyrobu z podstawowym dokumentem odniesienia

lub deklaracje zgodnos$ci producenta,

atest higieniczny lub oceny higienicznej wyrobow,
klasyfikacja ogniowa wyrobow,
$wiadectwo badan wyrobu, $wiadectwo kwalifikacyjne wyrobu,

zbidr warunkow technicznych wykonania 1 odbioru robdt budowlano-montazowych

(tom I-IV), wyd. ,Arkady”, W-wa 1989-91 r. oraz zeszyty Specyfikacji
technicznych wyd. OWEOB, W-wa 2003 —04 r.

10.5. Przepisy prawne:

Wykonaweca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zarowno

przez wladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore s

a w jakikolwiek sposob zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni

odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:

a) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U. z 2003 r. Nr 207, poz.
2016, z poézniejszymi zmianami)

b) Ustawa z dnia 27 marca 2003 r. o planowaniu i zagospodarowaniu
przestrzennym (Dz.U. Nr 80/2003, z p6zniejszymi zmianami)

c) Ustawa o dostgpie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddzialywania na $rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (dz.U. Nr 109/2000 poz.
1157)



d) Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989
poz. 163 wraz z pdzniejszymi zmianami)

e) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada ¢ budynki i ich usytuowanie
(Dz.U. Nr 75 poz. 690, z pdzniejszymi zmianami)

f) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robdt budo wlanych (Dz.U.
Nr 47, poz. 401)

g) Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. Nr 92,poz. 881)

Opracowanie pod redakcja:

mgr inz.. Michat Bienkowski



